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PWM mit dem Timer/Counterl

TCNTI (maximal 256%256 = 65536)

Top
Vergleichswert
Bottom >
OCI1B
Pulslange
Signallinge
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Fast-PWM konfigurieren

= Timer einschalten und Prescale wéhlen
= Maximalwert Top = OCR1A eingeben
= Vergleichswert OCR1B eingeben
= PWM-Mode wahlen (Sédgezahn-Kurve konfigurieren):
+ TCCRIAWGM11=1
+ TCCRIAWGM10=1
+ TCCRI1B.WGM12=1
¢ TCCR1B.WGM13=1 TCNTN(maximal 256%256 = 65536)
= Signal an OC1B konfigurieren — top -\ ‘ ff""lf/‘"f
+ TCCRIA.COM1B1 =1  Vergleichswert f===2gof=-—- -
+ TCCR1A.COM1BO =0
Bottom

Das Pulsverhéltnis wird = I
Uber den Vergleichswert
OCRI1B eingestellt.

Signallinge

PWM - Programm

Thkhkkkkkhkkkhkkhkkhkkhkkhkkhkkhkkhkkk*k |n|t|a|ISI erung kkkkkkhkkhkkhkkhkkhkhkhkhkhkhkrkkkkkk*x%x
Ddrb = &B11111111 ‘Port B als Ausgangsport

Ddrd = &B01110000 ‘D4, D5, D6 als Ausgang; Rest als Eingang
Portd = &B10001111 ' Ei ngédnge auf high | egen

Tccrla = &B00100011 'Prescal e=8 und PWM

Tccrlb = &B00011010 ' PYWM

Conpar ela = 10000 ' Doppel regi ster OCRLA (Top)

Conparelb = 750 ' Doppel regi ster OCR1B (Vergl ei chswert)

OCR1BH = High(750)
OCRI1BL = Low(750)
Reihenfolge: Erst High, dann Low!




Servo-Pulsemit dem TC1

Prescale = 8

Top = 10000,
d. h. Signallange = %4 us *8*10000 = 20 ms

Vergleichswert = 500 (1000),
d.h. Pulslange = 1 ms (2 ms)
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